
ROBUS 600 motorok összekötése 

 

1. Kösse össze a motorokat a mellékelt ábra szerint. Figyelem a bekötési polaritásokat fontos betartani! 
2. Állítsuk be mindkét motoron a forgásirányt. 
3. Adjunk feszültséget a motorokra. 
4. A rajz szerint jobb oldali motort programozzuk SLAVE módba. 
5. Végezzük el a BUS-os eszközök felismertetését a SLAVE motoron. 
6. Végezzük le a BUS-os eszközök felismertetését a MASTER motoron, 
7. Indítsuk el a az automatikus végállás keresés funkciót a MASTER motoron. 

A kiegészítőket (infra, villogó, stb.) CSAK a rajz szerint lehet a MASTER ill. SLAVE egységekhez csatlakoztatni! 

A rádióvevőt a MASTER motorba kell bedugni. 

A MASTER motor programozása felül írja a SLAVE motor azonos beállításait, kivéve az alábbiakat: 

1. Első programozási szinten: 
1.1. STAND BY üzemmód 
1.2. PEAK funkció 
1.3. SLAVE MODE funkció 

2. Második programozási szinten: 
2.1. MOTOR sebesség 
2.2. OPEN GATE INDICATOR OUTPUT 
2.3. MOTOR erő 
2.4. HIBA lista 

                               

 

 


