Signo

Automata sorompo

Termékleiras

A SIGNO egy elektromechanikus soromp6d mozgatd, amely magaban foglalja az alap tartolemezt, a
négyzetes sorompokar tartd elemet, €s a vezérldegységet. Az automata rendszer gy lett tervezve, hogy ami-
kor a kar eléri az litk6zési pontokat (nyitas és zaras) lassitsa le a mozgast, mig a rendszer figyeli a motor ter-
helését a mozgas alatt. Ezeknek a vezérlérendszereknek kdszonhetéen minden, a mozgas iranyaban 1évé aka-
daly azonosithato, és ennek kovetkezményeképpen egy ellenirdnyl mozgas jon létre (dramérzékeld funkcio).
A rendszer hasznalhaté manualis, félautomata, és automata tizemmodokban, olyan funkciokkal, mint példaul
a fotocella utani zaras 0 masodperccel, Mindig zar funkcio, és két fajta jelz6lampa villogas. A vezérlbegység
tartalmaz egy ciklusszamlalot, amely nagy segitség a karbantartas esedékessége szempontjabol. Tovabba al-
kalmas SM radidvevo befogadasara. Minden verzidhoz tovabbi opcionalis kiegészitok rendelhetdek!

v" SIGNO3: Automata beléptetést biztosit 3 méteres karhosszisagig
v SIGNO4: Automata beléptetést biztosit 4 méteres karhosszisagig
v SIGNO6: Automata beléptetést biztosit 6 méteres karhosszisagig
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Miikodési hatarok

Slgno?o: 3 meterlg.’ So- Slgn0,4: 4 meterlg., So- Slgno’6: 6 meterlg.’ So- Signo6: 8,5 méterig. WA24-
rompokar a tartozékok rompokar a tartozékok rompokar a tartozékok os karral. mobil 1dbbal. se-
teljes felszerelésével, teljes felszerelésével, teljes felszerelésével, bessé’ hatéroléssalj
sebesség hatarolassal. 3,75 méterig. sebesség hatarolassal. & '

Uzembe helyezés

Ellenorzeések, és elokesziileti miiveletek

Ellendrizze, hogy a csomag sértetlen-e! A boritas ax 22 B - 7% b
eltavolitasa utan ellendrizze, hogy a csomag minden az = A
@

1-es abran szerepl0 alkatrészt tartalmazza! e e
4 db kapocs | Y B
4 db alatét: 12 mm atmérével !
4 db zardanya: M12
2 db csavar: 4,2x9,5

1 db sorompokar tarto g;/}

1 par kulcs a kioldashoz > A I

1 par kulcs a boritashoz e & B2 , 2 |

4 db csavar: M8x16 . AR

1 db alap tartolemez = & M
, for / e \ e D

1 db sorompokar boritas 4 ) p

1 db nyomott sapka ® ~L_ : o7
1 db eliils6 sapka |

p
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* A 2-es abrara vonatkozoan ellendrizze, hogy a rogzitési teriilet megfelel a soromp6 méreteinek. Fontos,
hogy ellendrizze, hogy a kar a jobb (R), vagy bal (L) oldalra keriil!

» Ellendrizze, hogy nincs-e olyan targyi akadaly jelen, ami akadalyozhatna a sorompdkar mozgasat a nyi-
tasi €s zarasi folyamatok alatt.

* Ellendrizze, hogy a tart6 alap megfelelden szilard, és megfelelé méreti a SIGNO sorompohoz.

» Ellendrizze, hogy a rogzitési teriilet kompatibilis a kdnnyt és biztonsagos miikddéssel.

» Ellendrizze, hogy a kiilonbozé berendezések szerelési feliiletei nincsenek-e kitéve iitésnek, és hogy a
szerelési feliiletek megfelelden erések, szilardak-e.
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Signo
Aluminium kar

Kulcsos kapcsolo
Kulcsos kapcsolo tartdoszlop

Fotocella tartdéoszlop

Fotocella
Piros védégumi

Rogzités
11. Agyazza bele egy megfeleléen méretezett betonagyba a mellékelt alap tartdlemezt. A lemeznek sikban,
megfelelden egy szintben kell lennie a betonagy feliiletével, illetve a feliiletének teljesen tisztdnak kell
lennie. Vigyazzon, hogy ne sériiljon meg a fixald kapcsok behelyezésekor, illetve {igyeljen arra, hogy mi-
nimum egy, de inkabb tobb lyukat hagyjon az elektromos kabeleknek. Figyelem! A lemeznek parhuza-
mosnak kell lennie a sorompodkarral (4-es abra).

- 4 3

Pneumatikus érzékeld, vagy piros gumi
szalag
Villogo jelz6lampa

. Piros fényvisszaverd matrica
. Antenna
. Villog6 lampa



12. Helyezze a Signo-t az el6zdleg telepitett lemezre, és rogzitse azt a mellékelt csavarokkal, és alatétekkel
(5-0s abra).
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13. Ha sziikséges forditsa meg a rugd pozicidjat, mozgassa a jobb oldalrdl a baloldalra. Figyelem! A kar fiig-
gblegesen lesz pozicionalva, amikor a rugd nyugalmi allapotban van (6-o0s abra).

14. szerelje fel a kart a mellékelt specifikus tarto segitségével, és rogzitse azt a 4 csavar meghtizasaval (7-es
abra).



17. A rug6 beallito-feszitd rad segitségével egyenstilyozza ki a sorompokart. A kar akkor van helyesen ki-
egyenlitve, ha 45°-kos szogben all, és nem hajlamos arra, hogy lehajoljon, vagy felfelé mozogjon (8-as
abra). Figyelem! Ha végzett a kiegyenlitési eljarassal, rogzitse a feszitérud csavarjait.
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18. A vizszintes, és fiiggbdleges linedris igazitds mozgas hatarold bedgyazo berendezéssel allithato be (9-es
abra).




19. Zarolja a sorompo6t az 5-0s 1épés ellentettjével.
20. Ha a SIGNO alkatrészeit nem hasznalja, hanem csak bizonyos alkatrészeket hasznal, a kiegyenstlyozo
eljarast eldsegitheti, ha a rugot a rendelkezésre allo lyukak egyikébe rogziti (10-es abra).

A tapellatas csatlakoztatasa
Csatlakoztassa a 230V tapellatoé kabelt kozvetleniil a terminalra (11-es abra). Rogzitse azt a specifikus
kabel leszoritoval.
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Elektronikus diagram
Az alabbi abra az elektromos panel elhelyezkedését mutatja, jeldlve rajta a fobb komponenseket, és a ve-
zetékek csatlakozasait.
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Earth = Foldelés

Motor = Motor

Limitswitch = Végallaskapcsolo

Encoder = Enkoder

Transformer Secondary Connector = Trafé masodlagos csatlakozo
Battery = Elem

Transformer Primary Connector = Traf6 elsddleges csatlakozo
Line Fuse = F¢ biztositék

Motor Fuse = Motor biztositek

Services Fuse = Ellato biztositék

Open limit switch LED = Nyitasi végallaskapcsolé LED
Close limit switch LED = Zarasi végallaskapcsolo LED
Encoder LED = Enkoder LED

OK LED = OK LED

Functions DIP Switches = Funkcié mikrokapcsolok
Prog = Programozas

TR1 Torque adjust = TR1 nyomaték beallito trimmer
TR2 Speed adjust = TR2 sebesség beallitd trimmer

TR3 Pause time adjust = TR3 Sziinetid6 beallit6 trimmer
Receiver = Vevo

Aerial = Antenna

Prog./Diagnostics = Programozas /Diagnosztika

T1 Open = T1 Nyitas

T2 Stop =T1 Stop

T2 Close = T1 Zaras



Csatlakozasok leirasai

1-2 Fazis-Null Tapellatas
3-4 Villog6 ldmpa 24 Vdc max.25 W villogd ldmpa kimenet
5.6 Elektromos zar/szivo biztonsagi | 24 Vdc max. 250 mA elektromos zar/ szivé biztonsagi berende-
berendezés z€s
7-8 Foto-teszt Foto-teszt kimenet
9-10 24 Vdc 24 Vdc max. 200mA szerviz tapellatds
11 Ko6z0s Minden bemenet kdzos pontja
Sorompé nyit6é kimenet (LED aktiv = soromp6 nyitva, LED
12 Sca inaktiv = soromp06 zarva, nagy frekvencias villogas = zarasi fa-
zis, alacsony frekvencias villogds = nyitasi fazis)
13 C Kiegészit6 lampa kimenet (ciklus elején aktivalodik, €s a ciklus
or . . .
utan 60 mp-ig aktiv marad)
14 Man Karbantartas jelz6 LED kimenet
15 Sync Sorompo6 szinkronizalas
16 Stop STOP bemenet (Vészhelyzet, extrém biztonsag), normal zart ti-
pust (NC)vagy konstans 8,2 KOhm ellenallas.
17 Foto NC tipust be.menet a biztonsagi berendezések széméra (Fotocel-
lak, pneumatikus érzékelok), amelyek a zarasi fazis alatt aktivak.
18 Lépésrol-1épésre Bemenet a ciklikus Nyitas-Stop-Zaras-Stop miivelet részére.
19 Nyitds Nyitasi mozgas bemenete a”ciklikus Nyitas-Stop-Nyitas-Stop
miivelettel.
20 Zarhs Zarasi mozgas bemenete a ciklikus Zaras-Stop-Zaras-Stop mii-
velettel.
Antenna Radidvevd antenna bemenete
Akku elem Akku elem t6l1té csatlakoztathatd kartya csatlakozasi feliilete

Elektronikus csatlakozasok megjegyzés

Hogy biztositsa a mozgatdszerkezet biztonsagossagat, és megelézze a komponensek karosodasat, amig a

csatlakoztatasokat elvégzi, vagy behelyezi a radiovevo egységet a vezérldpanelre, aramtalanitsa a rendszert,
¢és vegye le hatulrol az akkut (ha van).

Az elektronikus csatlakoztatasok elvégzéséhez (az elektronikus diagram szerint) vegye figyelembe a kovet-
kezoket:

v

s

A vezérlBegységet egy 3x1,5 mm?*-es kabelen keresztiil kell megtaplalni (fazis, nulla és fold). Ha a vezér-
16egység, és a foldelési pont kdzotti tavolsag meghaladja a 30 métert, akkor egy fold elektrodat kell elhe-
lyezni a vezérloegység kozelében.

A villogo lampa, és az elektromos zar csatlakoztatisdhoz ajanlatos minimum 1 mm?-es keresztmetszetii
kabelt hasznalni.

A biztonsagi aramkor biztonsagi alacsonyfesziiltségli részeinek csatlakoztatasahoz minimum 0,25 mm?*-
es keresztmetszetli vezetékeket hasznaljon (hasznaljon arnyékolt vezetékeket, ha a hossz meghaladja a
30 métert. Az vezérldegység feldli oldalon foldelje a vezetékek arnyékolasat.

Vigyazzon a polaritas-érzékeny berendezésekkel (villogd lampa, elektromos zar, foto-teszt, szerviz, stb).
A nem hasznalt NC (normal zart) tipusti bemeneteket a 24 Vdc Common-—nal kell 6ssze-jumperelni. A
nem hasznalt NO (normal nyitott)tipusi bemeneteket pedig szabadon kell hagyni.

A Kontaktusok csak szigorian mechanikusak, és elektromos potencialtdl mentesek lehetnek. PNP NPN,
Nyitott Kollektoros, illetve ilyesmi tipust kapcsolok nem megengedettek.

STOP bemenet leirasa
A vezérléegység programozhato arra, hogy 2 fajta STOP bemenettel miikddjon:

v

v

NC tipusit STOP bemenet: Normal Zart (gyari beallitas) kimenettel rendelkezd berendezések csatlakoz-
tatasara

Allandé ellenallasu STOP: Allandé (8,5 KOhm) ellenallast berendezések csatlakoztatasara (példaul: biz-
tonsagi érzékelok). Utobbi esetén a vezérldegység megméri a STOP bemenetre kotott ellenallast, illetve
a szerviz kozos pont terminalt, és tiltja a mozgast, ha a mért érték az elére definialt érték sdvon kiviil esik
(8,2 KOhm +/- 50%).




A STOP bemenet programozasa

X : . i il
1 Allitsa a mikrokapcsolokat a kdvetkezd szerint i"innnnin
23 4 56 78910 o1z
Hajtsa végre a ,,mentési procedirat”, ami itt azért sziikséges,
2 hogy elmentse a STOP bemenet allapotat a tanitas tizem-
modban.
3 Allitsa vissza a mikrokapcsolokat a kovetkez6 szerint NINAENNNNE| 0N
1234 56 78010 1oz
Foto-teszt

A foto-teszt egy idedlis megoldas a megbizhatdsagra vonatkozoan. A biztonsagi berendezések ezaltal el-

érik a ,,2-es kategoriat” az UNI EN 954-1-nek megfelelden, ami a vezérld egység és a biztonsagi berendezé-
sekre vonatkozik. Hogy ezt teljesithesse, csatlakoztassa a fotocellakat az alabbi abra szerint, és allitsa a 7-es
mikrokapcsolot BE allasba (foto-teszt aktivalas).
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Amikor egy mandver elindul, minden biztonsagi berendezés tesztelés ala keril, és a mozgas ténylegesen

csak akkor indul el, ha ezek a berendezések pozitiv jelzést adnak vissza.

Csatlakozasok ellenorzése

Csak tapasztalt szakemberek végezhetik maximalis odafigyeléssel, és szakértelemmel!

Ha befejezte az elektromos csatlakoztatasokat, akkor végezze el az altalanos ellenérzéseket az alabbiak sze-
rint:

v

Taplalja meg a vezérloegységet, majd azonnal ellendrizze a halozati fesziiltség jelenlétét az 1-2-28 termi-

nalok kozt, illetve, hogy a 9-10 (szerviz kimenet) terminalok kdzt 33 volt fesziiltség van-e. Ha nem eze-

ket az értékeket méri, akkor azonnal aramtalanitsa az egységet, és gondosan ellendrizze a csatlakozaso-

kat, illetve a tapfesziiltséget.

Koriilbeliil 2 masodperccel a bekapcsolds utdn az OK LED-nek el kell kezdenie villogni 1 masodperces

szabalyos id6intervallummal, ami azt jelzi, hogy a vezérlés megfelelden miikoddik.

Ellendrizze, hogy a STOP és PHOTO bemenetek megfelelo LED-jei vilagitanak (biztonsagi berendezé-

sek aktivak), mig a [épésrol-1épésre, €s a nyitds-zards bemenetekhez tartozé6 LED-ek nem égnek (nincs

parancs jelen). Ha ez nem teljesiil, akkor ellendrizze a csatlakozasokat, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a

kiilonb6z6 berendezések helyesen mitkddnek-e.

Ellendrizze, hogy a rendszer 0sszes biztonsagi berendezése megfelelden mikodik (vészmegallito, foto-

cellak, pneumatikus érzékeldk, stb). Ha a biztonsagi berendezések kikapcsolnak, akkor a megfeleld

STOP és Foto-LED-¢k kialszanak.

Oldja ki a sorompot, és ellendrizze, hogy:

» AXkar ki van egyenlitve, ha ez nem igy van, akkor allitson a kiegyenlité rugdn

» A kar szabadon mozog, nem akadalyozza semmi az egész mozgasi teriiletén

» A végallaskapcsolok megfelelden miikodnek, ha a kar zarva van, akkor csak a zarasi végallaskapcso-
16 LED-je alszik ki. Ha a kar nyitva van, akkor csak a nyitdsi végallaskapcsolo LED-je alszik ki. Ha
ez nem igy torténik, akkor aramtalanitsa az egységet, €s cserélje meg a végallaskapcsoldk csatlako-
zésat.

» Engedje a kart kb. 45°-kos szdgbe, igy az szabadon mozoghat nyito, illetve zar6 iranyba egyarant.
Ezutan zérolja a sorompot.

Ellendrizze, hogy a kar a helyes iranyba mozog-e:

» Nyomja meg a zaras gombot, és ellendrizze, hogy a kar zar6 iranyba mozog-e

» Ha a sorompd nyitd iranyba mozog, akkor nyomja meg a zaras gombot ismét, majd allitsa meg a

s
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» A kar mozgas iranyatol fiiggetleniil ajanlatos azonnal megallitani a mozgast a zaras gomb ismételt
megnyomasaval.

Programozas és beallitasok

Ha a csatlakozasok mindegyikén elvégezte ez ellen6rz6 folyamatokat, és ezek rendben voltak, akkor el-
kezdheti a mechanikus {itk6zok keresésének fazisat. Ez a folyamat azért fontos, mert a SIA 20 vezérldegy-
ségnek meg kell mérnie azt a motor mozgas tavolsagot, mig a kar a teljesen zart (0 pozicio) allapotabol telje-
sen nyitott (1-es pozicid) allapotba keriil. A mechanikus {itk6zok keresésének eljarasa végrehajthaté ,,kezdeti
keresési moddal”, vagy ,,automata keresési moddal”. Ha igény van ra, akkor modosithatja az RA és RC lassi-
tasi poziciokat egy manualis programozasi eljaras segitségével.

0 pozicio Ez az a pont, amikor a sorompokar zarva van, vagyis a zarasi mechanikus {itkozével érintke-
zik

RC pozicid Ez az a pont, amikor a sorompokar elkezdi a lassitasi fazist a zardsi mandver alatt

RA pozicio Ez az a pont, amikor a sorompokar elkezdi a lassitasi fazist a nyitasi mandver alatt

l-es pozici6  Ez az a pont, amikor a sorompodkar teljesen nyitott allapotban van, vagyis a nyitasi mechani-
kus {itkdzoével érintkezik
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Mechanikus iitkozok kezdeti keresése
A mechanikus {itk6zok kezdeti keresési eljarasa automatikusan végrehajtodik az tizembe helyezést kdve-
t6 els6 mandver alkalméaval.

A mechanikus iitkozok kezdeti keresésének aktivalasa

v' Oldja ki a sorompét, és mozgassa a kart ugy, hogy ne érjen egyik mechanikus iitk6z6hoz sem. Igy, az
szabadon mozoghat mind nyitasi, és zarasi iranyokban egyarant, majd zarolja a sorompot.

v" Roviden nyomja meg a zaras gombot a panelen, vagy generaljon egy parancs impulzust a bemenete-
ken, és varja meg amig a vezérldegység végre nem hajt egy lasst sebességll zarasi mandvert a 0 po-
zicioba, majd egy lasst sebességii nyitasi mendvert az 1-es pozicidba, illetve egy gyors sebességll
zarasi mandvert a 0 pozicidba. Megjegyzés: Ha a parancs kiaddsa utan az elsé mozgas egy nyitasi
manover lesz. Adjon ki egy masodik parancsot, hogy megallitsa a mozgast, majd cserélje meg a mo-
tor taplald vezetékek polaritasat.

v' Ha a fent leirt sorozat befejez8dott, egy matematikai miivelet lett végrehajtva, amely automatikusan
kikalkulalta a lassitasi poziciokat (RA és RC).

v' A mechanikus {itk6z6k kezdeti keresési eljarasa ezzel befejezddott, és a motor hasznalatra kész. Al-
litsa be a funkci6é mikrokapcsolokat a kivanalmaknak megfelelGen.

Megjegyzés:
Ha valamelyik biztonsagi berendezés megbukik, vagy egy ujabb parancs érkezik a kezdeti keresési elja-
ras alatt, a sorompokar mozgésa azonnal megall, ebben az esetben a teljes procedurat meg kell ismételni az

elsé 1épéstdl kezdve.

Mechanikus iitkoz6k automata keresése
Mint egy alternativdja a kezdeti keresési eljarasnak, a mechanikus iitk6zok automata keresési procedura-
ja barmikor aktivalhat6 anélkiil, hogy tordlnie kellene e memoriat. Az eljaras végrehajtja a mechanikus {itko-



z6k (0 és 1-es poziciok) keresési eljarasat automatikusan, ugyanazzal a metodussal, mint a kezdeti keresési
eljaras.

A mechanikus iitkozok keresési eljarasanak aktivalasahoz tegye a i
svetkezd Dpnannnnnn||*s
kovetkezoket:
v Allitsa a mikrokapcsolokat a kovetkezok szerint: 21345678010 1012

v' Oldja ki a sorompot, és mozgassa a kart Gigy, hogy ne érjen egyik mechanikus iitk6z6hoz sem. Igy az
szabadon mozoghat mind nyitési, és zarasi irinyokban egyarant, majd zarolja a sorompot.

v" Roviden nyomja meg a zaras gombot a panelen, vagy generaljon egy parancs impulzust a bemenete-
ken, és varja meg amig a vezérldegység végre nem hajt egy lassi sebességll zarasi mandvert a 0 po-
zicioba, majd egy lasst sebességii nyitasi mendvert az 1-es pozicidba, illetve egy gyors sebességii
zardsi mandvert a 0 pozicioba. Megjegyzés: Ha a parancs kiadasa utan az elsé mozgas egy nyitasi
manéver lesz. Adjon ki egy méasodik parancsot, hogy megallitsa a mozgast, majd cserélje meg a mo-
tor taplalo vezetékek polaritasat.

v Ha a fent leirt sorozat befejez6dott, egy matematikai miivelet lett végrehajtva, amely automatikusan
kikalkulalta a lassitasi poziciokat (RA és RC).

v Allitsa vissza a mikrokapcsolokat a kovetkezOk szerint: >>>
v A mechanikus iitkoz6k kezdeti keresési eljarasa ezzel befejez6dott, és a motor hasznalatra kész. Al-
litsa be a funkcié mikrokapcsoldkat a kivanalmaknak megfelelden.
Megjegyzés: Einnnnnnnn| (ml
Ha valamelyik biztonsagi berendezés megbukik, vagy egy tijabb 1 2 3 4 5 ¢ 75 v 10 11 12

parancs érkezik a kezdeti keresési eljaras alatt, a sorompokar mozgéasa azonnal megall, ebben az
esetben a teljes procedurat meg kell ismételni az elsd 1épéstdl kezdve.

Lassitasi poziciok manualis programozasa
Ez az eljarés lefoglalja a poziciok manudlis bemeneteit a lassitds kezdetén, mint egy alternativa a pozici-

crer

A Lassitasi poziciok manualis programozasa

Allitsa a mikrokapcsolokat az aldbbi diagrammok egyikének megfeleléen, attol fiiggéen, hogy milyen para-
métert kell elmenteni.

RC pozicio: Lassitas kezdésének pozicidja a zarasi mandver alatt 1Snnnnnn i
123 4 3 6 78 % 10 1 12
RA pozicid: Lassitas kezdésének pozicioja a nyitasi mandver alatt inn"ninnni i
123 4 356 T8 Y 10 oz

Nyomja meg a nyitas, vagy zaras gombot a panelen, amig a kivant poziciot el nem éri. Megjegyzés: Nyomja
meg a STOP gombot, ha gyorsitani szeretné a kar mozgasat.

Ha elérte a poziciot, engedje el a gombot, €s hajtsa végre a ,,Mentési eljarast”

Allitsa vissza a mikrokapcsolokat a kovetkezok szerint: AERREENNNN|| (0]

1 234 5678910 112

Mentési eljaras
Ez a miivelet arra alkalmas, hogy feltltse annak a paraméternek az értékét a vezérléegység allando me-

crer

Mentési eljaras 1épései

v’ Tartsa lenyomva a STOP gombot legalabb 3 masodpercig, miutan az OK LED elkezd nagy frekvenciaval
villogni.

v Engedje el a STOP gombot. Az OK LED tovabb fog villogni nagy frekvenciaval tovabbi 3 masodpercig.

v 3 masodpercen beliil nyomja meg a nyitas és zaras gombokat egyszerre, és csak egy pillanatra. Amikor
lenyomja a 2 gombot egyszerre, az OK LED ki fog aludni, majd vilagitani fog 2 masodpercre, hogy
visszaigazolja, hogy a kivalasztott paraméter helyesen el lett mentve a memoriaba.




Memoria torlése

Minden programozhat6 paraméter felvételre keriil a maradandé memoriaba, amely megérzi az informa-
ciokat, még aramsziinet esetén is. Bizonyos esetekben sziikségessé valhat, hogy minden adatot eltavolitson a
memoriabol, amiket el6z6leg elmentett.

A memoria tartalmanak torléséhez a kovetkezoképpen jarjon el:

A . : i
Allitsa be a mikrokapcsolokat a kovetkezok szerint: i bbb LLLL

I 25456 78 9% 10 oz

Hajtsa végre a ,,mentési procedarat”, ami itt azért sziikkséges, hogy megerdsitse a torlési folyamatot.

Allitsa vissza a mikrokapcsolokat a kovetkezd szerint: ARRRNNRNNE| (AN

I 234 56 789 10 mn o1z

Megjegyzés: Amikor a memariat Ujrainditja, a rendszer feltételezi, hogy az egység olyan allapotban van,
mintha még soha nem lett volna programozva, igy mozgas természetesen nem lehetséges. Igy az elsé kiadott
parancs, vagy nyitas, illetve zards gombok megnyomasa a mechanikus iitk6z6k kezdeti kereséséi eljarasat
fogja aktivalni.

Megjegyzés: ez a folyamat nem torli azt a szdmlalot, ami a mandverek szamét tarolja.

Beallitasok
Amikor a programozasi eljarast befejezte, néhany alapvetd bedllitast hajthat végre, amely sziikséges,
hogy korrekt és biztonsagos miikodést garantaljon a rendszer szamara.

Nyomaték beallitasa

A rendszer altal generalt nyomaték szintek limitalasara (az ide vonatkozo normativaknak megfelelden) a
vezérldegység tartalmaz egy trimmert (TR1), amely arra szolgal, hogy beallitsa a motor nyomatékat. Forditsa
a trimmert 6ramutato jarasaval megegyez0 iranyba, hogy novelje e nyomatékot. Ha a mozgas alatt a rendszer
akadalyt észlel (a nyomaték nagyobb lesz, mint a beallitott érték), akkor megall, ha félautomata, vagy auto-
mata mozgas volt folyamatban, a mandver az ellenkez iranyba indul el. A biztonsagi szint ndveléséhez, ha
akadalyt észlel a rendszer haromszor, miel6tt a kar elérné a helyes zarasi poziciot, a rendszer egy rovid ellen-
iranyt mozgast hajt végre, majd megallitja a mozgast.

Sebesség beallitasa

Akadallyal torténd iitk6zés esetén a kar kinetikus energidjanak csokkentéséhez (a motor nyomatékanak
allitasa nélkiil) lehetdség van a motor sebességének csokkentésére. A sebesség barmikor allithato a TR2 el-
nevezesl trimmerrel. Forditsa a trimmert 6ramutato jarasaval megegyezo iranyba, hogy ndvelje a sebességet.
Amikor a trimmert a maximalis sebességre allitja, a sorompokar nyitasi ideje kb. 3 masodperc. Minimalis se-
besség beallitassal ez az id6 6 masodperc.

Sziinetid6 beallitasa

Amikor az automata zaras funkci6 ki van valasztva, egy nyitasi mandver utdn az id6zité beavatkozik a
rendszerbe (sziinetid6), s amikor a programozott id6 eltelik, automatikusan egy zarasi ciklus kezdoédik. A
sziinetidé a TR3 trimmerrel allithatd. Amikor minimum allasba csavarja a trimmert, akkor a sziinetid6é 0 ma-
sodperc, ha maximumra allitja (6ramutato jarasaval megegyez0 iranyba akadasig), akkor 120 masodperc.

Tesztelés és iizembe helyezés

Ez a legfontosabb miivelet, arra lett tervezve, hogy maximalis biztonsagot, és megbizhatosagot garantal-
jon az automata rendszerre vonatkozoan. A tesztelést periodikusan el kell végezni a rendszeren. A tesztelést
csak képzett szakember végezheti. A rendszer minden komponense, mint példaul a vészmegallitd, fotocellak,
stb. specifikus tesztelést igényelnek. Ajanlatos a komponensek leirasait figyelmesen atolvasni.

A tesztelési eljarashoz hajtsa végre az alabbiakat:

v Ellendrizze, hogy a Felhivas részben leirt instrukciok végre lettek hajtva.
v Allitsa a mikrokapcsolokat a kovetkezdk szerint (minden funkcid tiltva, félautomata tizemmod):

I 23 4 5 6 7 8 9 00 12




Nyomja meg a nyitas gombot, és ellendrizze:
» Avillogé lampa aktivalva van
» Nyitasi mandver indult el
» A mozgas fékezddik, és megall, amikor a kar kinyit teljesen
Nyomja meg a zaras gombot, és ellendrizze:
» Avillog6 lampa aktivalva van
» Zarasi mandver indult el
» A mozgas megall, amikor a kar lezar
Kezdjen el egy zarasi mandvert, és ellendrizze, hogy kdvetkezokre csatlakoztatott biztonsagi berendezé-
sek igy reagélnak:
» STOP bemenet: A mozgas azonnali megszakitasat eredményezi
» Photo bemenet: a mozgast megallitja, majd Gjrainditja az ellenkez6 iranyba.
Foglaljon le egy biztonsagi berendezést, mely a kovetkezékre van csatlakoztatva:
» A STOP bemenet, és ellendrizze, ha a parancs bemenet aktivalodik, akkor a rendszer nem hajt vég-
re sesmmilyen mendvert.
» A Photo bemenet, és ellendrizze, hogy amikor a zar6 parancs bemenet aktivalodik, a rendszer nem
hajt végre semmilyen mandvert.
A nyitasi és zarasi mandverek alatt tartoztassa fel a kar mozgasat, és ellendrizze, hogy a motor elkezdi e
az ellenkez0 irdnyt mozgast, miel6tt a motor nyomatéka meghaladné a szabvanyban eldirt értéket.
Mérje meg az iitkozési erét a szabvanynak megfelelden, és ha a motor nyomatékkal szeretné az iitkozési

erdt beallitani, probalja megtalalni az idealis beallitast az eldirt normativak figyelembevételével.
v" Ellendrizze, hogy a bemenetek aktivalasa (ha csatlakoztatva vannak), a kovetkezd sorozatokat okozzak:
» Lépésrol-1épésre bemenet: nyitas-stop-zaras-stop
» Nyitas bemenet: nyitas-stop-nyitas-stop
» Zaras bemenet: zaras-stop-zaras-stop
v Allitsa vissza a mikrokapcsolokat az aldbbiak szerint:

Valaszthato funkciok

I 234 56 78 9% 10 12

Mikrokapcsold 1-2 KI-KI Manualis mozgas, kézi mozgatas
BE-KI Félautomata iizemmod
KI-BE Automata iizemmod, pl. automata zaras
BE-BE Automata +Mindig Zar funkcid
Mikrokapcsold 3 BE Tarsashdz iizemmod
Mikrokapcsol6 4 BE 5 mp elévillogas (2 mp manualis izemmoddban)
Mikrokapcsold 5 BE Ujrazaras fotocella utan 0 mp-el automata vagy félautomata modban
Mikrokapcsold 6 BE Fotocella nyitasnal is
Mikrokapcsold 7 BE Foto-teszt aktivalas
Mikrokapcsolo 8 BE Sziv6 biztonsagi zar
KI Elektromos zar
Mikrokapcsold 9 BE Egyiranyu jelz6lampa
Mikrokapcsold 10 BE Kétiranyu jelzélampa

Funkci6 leirasok

Személy jelenléte funkcio

A mozgas csak akkor megy végbe, ha parancs van ra kiadva. A mozgas azonnal megsziinik, ahogy a pa-
rancs megszlnik, amikor egy biztonsagi berendezés megbukik (STOP vagy PHOTO), vagy ha az aramérzé-
keld beavatkozik a rendszerbe. Ha a mandver egyszer megszakadt, a bemeneti parancsot inaktivalni kell, mi-
el6tt ujabb parancsot ad egy masik mozgasra.

Félautomata és automata iizemmodok

Félautomata vagy automata tizemmodban egy parancs impulzust kdvetden egy teljes mozgassorozat vég-
bemegy, amig el nem éri rendszer a specifikus poziciot. Ugyanarra a bemenetre adott masodik impulzus
megallitja a rendszert. Ha a vezérld bemenetre egy folytonos jelet ad egy impulzus helyett, akkor egy maga-
sabb prioritast ¢lvezd feltétel alakul ki, ahol a tobbi vezérldé bemenet le lesz tiltva. Az aramérzékeld, vagy a
fotocella beavatkozasa a rendszerbe, a mozgas elleniranyt induldsat eredményezi.

1




Automata lizemmodban a nyitasi mandvert egy sziinetid6 kovet, majd egy zarasi ciklus kovetkezik. Ha a
Photo biztonsagi berendezés beavatkozik a rendszerbe a sziinetid6 alatt, az id6zit6 Gjraindul. Ha a STOP be-
menet avatkozik be a sziinetidd alatt, az Gjrazaras funkci6 torlédik, és a rendszer megall.

Mindig zar funkcio
Automatikusan elindit egy zardsi mandvert, amit egy 5 masodperces el6villogés eldz meg, ha a kart nyi-
tott allapotban talalja, amikor az d&ram visszajon.

Tarsashaz izemmod
Tarsashdz tizemmoddban a nyitasi mandvert nem szakithatja meg vezérlé impulzusokkal, kivéve, ami za-
rast idéz eld. Zarasi fazis alatt egy 11j vezérld impulzus megallitja a mozgast, és visszanyit.

Elévillogas
A parancs impulzus aktivalja a villogd lampat. A mozgas 5 masodperccel késobb kezdddik el (2 masod-
perccel késébb manualis modban).

Ujrazaras fotocella utan 0 mp-el automata vagy félautomata médban

Automata modban a fotocella beavatkozasa a nyitasi vagy zardsi mandverekbe lecsokkenti a sziinetid6t 0
masodpercre, figyelmen kiviil hagyva a beallitott szlinetidé értékét. Félautomata modban a zarasi mandver
alatt a fotocella beavatkozasa aktivalja az automata zarast a beallitott sziinetid6vel.

Fotocella nyitas alatt is
Ezzel a funkcidval a nyitési fazis alatt is megszakithatja a fotocella a mozgést. Ha a félautomata vagy au-
tomata funkciot valasztott ki, amint a fotocella felszabadul, a nyitas folytatodik.

Foto-teszt aktivalas
Ez a funkcio lehetdvé teszi, hogy megvizsgalja a biztonsagi berendezések hatékonysagat (fotocellak),
minden egyes mandver megkezdése elott, megndvelve ezzel a rendszer biztonsagi szintjét.

Szivo biztonsagi zar/elektromos zar
Ez a funkcid lehet6vé teszi a kdvetkezoket az elektromos zar kimeneten:
v Elektromos zar (8-as mikrokapcsol6 KI): a kimenet néhany masodpercre aktivalodik a nyitasi ma-
névernél, zart sorompdkarnal.
v’ Szivo zar (8-as mikrokapcsolod BE: A zarasi mandver végén aktivalodik a kimenet, és addig aktiv
marad, amig a rendszer zarasi pozicioban van.

Egyiranyu jelzolampa

Ebben az tizemmodban az SCA kimenet aktiv, amikor a kar nyitva van, és a nyitasi mozgas idejére is ak-
tiv marad. A Zarasi manSvernél inaktiv lesz, amikor a kar csukva van. Igy lehetéség van egy zold lampat kot-
ni a kimenetre, hogy jelezze, ha szabad az athaladas.

Kétiranyu jelzolampa

Allitsa a 10-es mikrokapcsolét BE allasba, attol fiiggetleniil, hogy a 9-es kapcsolé hogyan all. Ebben az
tizemmoddban a kovetkezo valtozasok mennek végbe a vezérldegységen: a nyitas bemenet 1€pésrol 1épésre2
lesz, mig a kiegészitd lampa (COR) és a sorompo nyitast jelzd lampa (SCA) kimenetek zold jelz6lampava
alakulnak 4t. Minden irdnyt athaladasnal kiilonb6z6 nyitasi parancsok lesznek beallitva. Lépésrol 1épésre a
belépéshez, 1épésrdl-lépésre2 a kilépéshez. Igy 2 lampa lesz felszerelve zold és piros jelzésekkel, amiket az
SCA és a COR kimenetekre kell kotni.
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Normal feltételek mellett az SCA és a COR kimenetek ki vannak kapcsolva és ebbdl kifolyolag a jelzo-
lampak is ki vannak kapcsolva. Amikor egy parancs érkezik a PP-vel, akkor egy nyitasi fazis kezddédik, és
ezzel egy idében az SCA kimenet is aktivalodik, €s a zold fény kigyullad, a masik oldalon pedig a piros lam-
pa gyullad ki. Ha a pp2-vel érkezik a parancs, akkor a COR kimenet aktivalodik, és aktivalja a zold lampat a
kilépd iranyba, és a pirosat a belépd iranyba, a ldmpa a teljes mozgas ideje alatt égve marad, ha programozva
van, ellentétben ezzel, a zarési fazis alatt a zold és a piros lampak aktivak maradnak, hogy jelezzék, hogy az
athaladas prioritds megsziint. A két kimenet alkalmas arra, hogy lizemeltessenek 24 Vdc lampakat, maximum
10W/kimenet teljesitménnyel. Ha nagyobb teljesitményii lampakat szeretne iizemeltetni, akkor reléket kell
hasznalnia, amiket a vezérld egység kimenete hajt meg.

Mit tegyiink, ha...

Az alabbiakban néhany altalanos problémat vazolunk fel, amely a rendszer installalasakor kovetkezhet-
nek be.

v Nem ég egyik LED sem: ellendrizze, hogy a tapfesziiltség jelen van-e az 1-2 terminalok kozott, és hogy
az F1 és F3 biztositékok nem szalltak-e el.

v A manéver nem indul el: Ellendrizze, hogy a STOP és a PHOTO biztonsagi berendezések bemeneti
LED-jei aktivak-e, és hogy a motor zarolva van (a kioldast jelzd LED nem vilagit).

V' A manéver alatt a mozgdas irdnya megvdaltozik: Ellendrizze, hogy a biztonsagi berendezések egyike be-
avatkozik-e a rendszerbe (Foto a zaras alatt), vagy hogy az aramérzékel6 avatkozott be a rendszerbe. Az
utobbi esetében ellendrizze, hogy az aramérzékenység megfeleléen magas szintre van-e allitva, hogy en-
gedélyezze a kar mozgasat. Ha az érték nem megfeleld, akkor novelje annak szintjét ugy, hogy csavarja a
TR1 nyomaték trimmert dramutat6 jarasaval megegyez6 iranyba.

v’ Az OK LED nagy frekvencidval villog: A tapfesziiltség nem megfeleld, vagy nem megfeleld mikrokap-
csold kombinaciot valasztott ki.

v A motor lassan mozog: A vezérldegység egy igazitasi eljarast hajt végre, az dramérzékeld elsé beavatko-
zasa egy mechanikus {itkdz6ként van értelmezve.

v’ A motor gyorsit, majd megall: Ellendrizze, hogy az Enkéder LED villog-e a motor mozgésa alatt. A vil-
logas frekvencidja lehet nagyobb, vagy kisebb, a mozgas gyorsasagatol fiiggden. A motor megallast jelzo
LED ki, illetve be lehet kapcsolva, attol fliggben, hogy a motor tengelye milyen szogben all meg.

v Az OK LED egyenletesen vilagit néhany mp.-ig a parancs utan: Azt jelzi, hogy hiba van a motor vezérlé-
sében, ellendrizze a vezetékelést, a motor szigetelését, ha nem talal problémat, akkor cserélje ki a vezér-
16egységet.

Karbantartas
Habar a rendszer nem igényel kiilondsebb karbantartast, érdemes a tesztelési folyamatokat 6 havonta, vagy
50 ezer ciklusonként megismételni, az eldirt szabvanyok, és normativak szerint.

Karbantartas tervezése

Hogy elésegitse a karbantartasi munkalatokat a teljes rendszerre nézve, a vezérléegység fel van szerelve
egy ciklus szdmlal6 rendszerrel, ami mindig eggyel noveli az értékét, ha egy nyitd mandver megy végbe. A
szdmlalo novekedését a karbantartds LED (MAN) villogésa jelzi. Ennek a szamlalonak az értékét a rendszer
mindig 0sszehasonlitja egy (szerel altal programozott maximalis) értékkel, és ha a szamlalo értéke kozelit
ehhez a beallitott értékhez, akkor a karbantarto LED csak a soromp6 mozgasa alatt villog, ha meghaladja az
értéket, akkor a LED folyamatosan villog (amikor a motor megall, és mozgas alatt), jelezve ezzel, hogy siir-
g6s karbantartdst igényel. A riasztasi kiiszob beéllithaté 1000-255000 ciklusszam kozott, illetve ezen szamok
1000-szeresére is.

A riasztasi Kiiszob beallitasa
Allitsa be a mikrokapcsolokat az alabbiak szerint:

123456780910 11 12

Darabolja fel a ciklusszamokat, hogy 1000-el programozhato legyen. Példaul: ciklusszam legyen 100.000. A
darabolas utani eredmény: 100. 100=4+32+64, tehat a mikrokapcsolok allasa:

123435678091 11 12




Az alabbi tablazatban a mikrokapcsolok egy olyan kombinacigjat talalja, amely megfelel annak, amit kikal-
kulalt, és beallitott a mikrokapcsolokat.

Mikrok. 1 2
Pesi 1 2 4 8 16 32 64 128
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Hajtsa végre a mentési eljarast.

Allitsa vissza a mikrokapcsolokat az alabbiak szerint:

1 23454878010 11 12

Miutan beallitotta az értéket, kijeleztetheti azt, hogy megbizonyosodjon rola.

A riasztasi kiiszob kijelzése
Allitsa be a mikrokapcsolokat az alabbiak szerint:

VLT TT T M e

12343567 8 90 10 11 12
Allitsa az 1-es mikrokapcsolot BE allasba (2-3-4-5-6 K1 allasba), szamolja meg az OK LED villogasat,

és jegyezze meg (ha 10 villanas volt, akkor 0-t jegyezzen meg).

Ismételje meg azt a miiveletet a 2-3-4-5-6 mikrokapcsolokkal is.

Most kalkuldlja Gjra a ciklusok szamat, az alabbi példak egyikének segitségével:

Mikrokapcsold |\ g | 5pp | 3Bg | 4BE | sBE | e¢BE | CKlusok
konfiguracio szama
példar | QK LEDvillo- 1 I 2 10 4 5| 012.045
gasok szama
példaz | OK LED villo- 1 4 10 10 7 3 140.073
gasok szama

Allitsa vissza a mikrokapcsolokat az alabbiak szerint:

113 4567889210 11 12

Hasznélja ugyanezt az eljarast a végrehajtott ciklusok szdmanak kijelzéséhez.

Végrehajtott ciklusok szamanak Kkijelzése
Allitsa a mikrokapcsolokat a kovetkezok szerint:

234567689 10 11 12

Szamolja meg az OK LED villogasainak szamat az 1-2-3-4-5-6-os mikrokapcsolokon a példaknak meg-
felelden.

Figyelem! Ha a riasztasi kiiszobdt programozza, akkor a végrehajtott ciklusok szama automatikusan torl6dik.

Allitsa vissza a mikrokapcsolokat az alabbiak szerint:

1 23456738910 1 12




Miiszaki jellemzok

SIGNO3

SIGNO3
V1

SIGNO4

SIGNO4
V1

SIGNO6

SIGNO6
V1

Tapellatas (Vac
50/60 Hz)

230

110

230

110

230

110

Vész tapellatas
(Vdo)

24

Teljesitmény (W)

250

300

Vonali bementi
aram (A)

1,1

2,2

1,3

2,6

1,3

2,6

Motor bemeneti
aram (A)

10

12

Attétel raciod

1/123

1/241

Nyomaték (Nm)

130

200

250

Min.-Max. nyitési

3---6

6---10

*___
id6 (mp) 1.8%---4

Uzemi hdmérsék-
let (°C Min/Max)

20-50 °C

Ciklus (%)

80

Védelmi osztaly

44

Suly (kg)

58

Szigetelési osztany

* Installalt tartozékok nélkil!

Vezérloegység specifikaciok

Szerviz kimenet

24 Vdc max. 200A (17-35 sorkapcsok)

Villogé lampa kimenet

24 Vdc max. 25 W (16-35 sorkapcsok)

Elektromos zar kimenet

24 Vdc max. 250 mA (17-35 sorkapcsok)

Foto-teszt kimenet

24 Vdc max. 200 mA (17-35 sorkapcsok)

Kiegészité lampa kimenet

24 Vdc max. 10W (17-35 sorkapcsok)

Sorompokar nyitast jelz6 ldmpa kimenet

24 Vdc max. 10W (17-35 sorkapcsok)

Karbantartést jelz6 1ampa kimenet

24 Vdc max. 10W (17-35 sorkapcsok)

STOP bemenet

NC kontaktusoknak, vagy 8,2 KOhm +/- 50% alland6
ellenallasu kontaktusoknak

Sziinetid6

0-120 masodpercig

Kiegészitd lampa id6

60 masodperc

Mazx. kabelhossz

Tap: 30 m

Antenna S5 m




Tartozékok

SIGNO 3 4 6

SIA1 Alap lemez kampokkal ¢ ¢

SIA2 Alap lemez kampokkal ¢

SIA3 Festett alu kar 36x73x3250 mm ¢

WAI1 Festett alu kar 36x73x4250 mm ¢

WA2 Csomag, mely tartalmaz 8 m iitésalldé gumit és zardésapkakat a WA1-hez 4 ¢

WA3 Fehérre fstett, cs6 alaku alu kar, atmérd: 70x4250 mm, nagy szélben jol al- R

kalmazhatdé a WA11-el
WA4 WA3 kar csatolasa *
Csomag, mely tartalmaz 8 m iitésallo gumit és zarésapkakat a WA21-hez,
WA6 , N ¢
¢s WA22-hoz
WA7 Fehérre fstett, cs6 alaku alu kar, atmérd: 90x6250 mm, nagy szélben jol al- R
kalmazhatd a WA11-el

WAS WA kar csatolasa 4
WA9 Villogd LED sor WA1, WA21, WA22 karokhoz ¢ * 4
WAI10 Piros fényvisszaver$ matrica ¢ 4 4
WAL Allithato 1b karokhoz MR
WAI12 Mozgé lab ¢ 4
WA13 2 m-es aluminium szakall WA, WA21, WA22 karokhoz 4 ¢
WA14 Illesztés a WA 1 karokhoz 4
WA?21 Festett aluminium kar 36x73x6250 ¢
WA22 Modularis kar plusz csukld, fehérre fsteve, 2 darabban 36x94 3125 4
WA24 Cs6 teleszkopos kar, alu, fehérre fes\‘fze, 8 m hossz, WA12-vel kiegészit- R
PS224 Puffer akku 24 Vdc * ¢ ¢
SIA20 Vezérlegység panel ¢ 4 4
Radiovevo

A vezérlGegység tartalmaz egy csatlakozasi feliiletet az SM radiévevo egységnek (opcionalis), mely le-
hetdvé teszi, hogy aktivalja a bemeneteket, mint ahogyan azt a kovetkez6 tabla is mutatja:

Vevo kimenet Vezérloegység bemenet
1 Lépésrol-1épésre
2 Stop
3 Nyitas
4 Z7:4rés




